[image: image1.png]


[image: image2.png]





	PROGRAMIN ADI                             
DERSIN ADI                              
DERSIN ISLENECEGI YARIYIL                
HAFTALIK DERS SAATİ              

DERSİN SÜRESİ                 
	ELEKTRİK 
ELEKTRİK MAKİNELERİ-II
2. Yıl, III. Yarıyıl 
4 (Teori:3, Uygulama:1, Kredi:4)
56 Saat


AMAÇLAR 

1. Üç fazlı ve tek fazlı asenkron motorların yapısını tanıyabilme, özelliklerini ve kullanım yerlerini kavrayabilme.

2. Üç fazlı asenkron motorlara yol verme, hız kontrolü ve frenleme yöntemleri ile eşdeğer devrelerini kavrayabilme.

3. Senkron makinelerin yapısını tanıyabilme.

4. Senkron makinelerin yüklenmesi ve senkron generatörlerin paralel bağlanmasını kavrayabilme.

ÖZEL AÇIKLAMALAR


Bu derste öğrencilerin bilgi ve becerisinin artırmak sanayinin ihtiyacına karşılık verebilmesi için labaratuvar ortamında uygulaması yapılması sağlanmalıdır.

DEĞERLENDİRME TABLOSU

Konu ve öğretim tarzına göre yapılmış olan çalışmaların konu alanlarına göre yüzdelikleri aşağıdaki tabloda verilmiştir.  Dönem sonu sınav soruları hazırlanırken bu yüzdelikler dikkate alınacaktır. 

	KONULAR
	Konu Alanlarının Ağırlıkları (%)

	A. Üç fazlı Asenkron motorların yapısı, özellikleri ve çalışma prensibi,

B. Üç fazlı Asenkron motorların eşdeğer devreleri

C. Üç Fazlı Asenkron motorlarda boşta çalışma, kısa devre deneyi ve yükte çalışması

D. Asenkron motorlarda yol verme, hız kontrolü ve frenleme
E. Tek fazlı motorlar
F. Senkron genaratörlerin ve senkron motorların yapısı, özellikleri , çalışma yöntemleri ve ilkeleri           
G. Senkron generatörlerde omik, endüktif ve kapasitif yükler için fazör diyagramı
H. Senkron generatörlerin parelel bağlanması
I. Senkron motorlara yol verme

J. Senkron motorların endüktif, kapasitif ve omik çalışması halinde fazör diyagramı

K. Senkron makinanın yüklenmesi (Aktif ve reaktif güç ayarı)
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KONULAR

A. Üç fazlı asenkron makinaların yapısı ve çalışma prensibi

AMAÇ: Üç fazlı sincap kafesli ve bilezikli asenkron motorun yapısını tanıyabilme,  özelliklerini  kullanma yerlerini ve çalışma prensibini kavrayabilme.
DAVRANIŞLAR
1. Üç fazlı sincap kafesli ve bilezikli asenkron motorların yapısını tanır, özelliklerini ve çalışma prensibini açıklar.

2. Senkron hız (ns) ve gerçek rotor hızı (nr) arasındaki farkı kavrar.

3. Hız,frekans ve kutup çifti arasındaki ilişkiyi açıklar.

B.Üç fazlı asenkron motorlarda eşdeğer devrenin geliştirilmesi, güç dağılımı ve momentler

AMAÇ: Üç fazlı asenkron motorlarda eşdeğer devrenin geliştirilmesini, güç dağılımını ve momentleri kavrayabilme.

DAVRANIŞLAR
1. Üç fazlı asenkron motorun eşdeğer devresini çizer.

2. Üç fazlı  asenkron motorlaarda güç dağılımını ve momentleri açıklar.

3. Asenkron motorların verimini hesaplar.

4. Deneysel olarak bir asenkron motorun karekteristiğini elde eder.TORK/KAYMA ve AKIM/KAYMA karakteristiklerini çizer ve açıklar.

C. Üç fazlı Asenron motorlarda başta çalışma, kısa devre deneyi ve yükte çalışması.

AMAÇ: Üç fazlı asenkron motorların eşdeğer devre parametrelerinin bulunmasını ve asenkron motorun boşta çalışma, kısa devre deneyi ve yükte çalışmasını kavrayabilme.

DAVRANIŞLAR
1. Boşta çalışma ve kısa devre deneyini yapar. Elde ettiği sonuçlardan eşdeğer devre parametrelerini hesaplar.

2. Asenkron motorun yükteki çalışmasını kavrar, klos bağıntısını uygular ve ilgili örnek çözümleri yapar.
D. Üç fazlı Asenkron motorlarda yol verme, hız kontrolü ve frenleme

AMAÇ: Üç fazlı asenkron motorlarda yol verme yöntemlerini, hız kontrolü yöntemlerini ve frenleme yöntemlerini kavrayabilme.

DAVRANIŞLAR
      1.   Direk yol verme, Yıldız-üçgen yol verme oto trafosu ile yol verme,    Tristörlerle yol verme ve sargılı rotorlu asenkron motora yol verme yöntemlerini kavrar.

2. Üç fazlı asenkron motorların hız kontrol yöntemlerini açıklar.

3. Üç fazlı asenkron motorlarda generatör frenleme, ters akımla ve dinamik frenleme yöntemlerini açıklar.

E. Tek fazlı motorlar

AMAÇ: Tek fazlı motorların özelliklerini tanıyabilme ve çalışma prensiplerini açıklayabilme.

DAVRANIŞLAR
      1    Yardımcı sargılı motorların ana unsurunu kavrar.

2.   Yardımcı sargılı motorların çalışmasını ve çalışma yöntemlerini açıklar.

3  Kapasitörlü ilk hareket motoru ve kapasitörlü ilk hareket ve çalışma motorunun ana unsurunu kavrar.

4.  Kapasitörlü ilk hareket motoru ve kapasitörlü ilk hareket ve çalışma yöntemlerini açıklar.

F. Senkron generatörlerin ve senkron motorların yapısı, özellikleri, çalışma yöntemleri ve ilkeleri

AMAÇ: Senkron generatörlerin ve senkron motorların yapısını tanıyabilme, özelliklerini, çalışma yöntemlerini ve ilkelerini kavrayabilme.

DAVRANIŞLAR
      1.      Senkron makinanın yapısını ve çalışma yöntemini açıklar.

2.       Senkron makinada frekans ve hız kavramlarını tanır.

3.   Çıkıntılı kutuplu rotor ve yuvarlak kutuplu rotor içeren makinalar arasındaki farkları açıklar.

4,      Senkron nakinaların, motor ve generatör olarak çalışmasını açıklar.

5.      Üç fazlı senkron makine için eşdeğer devreyi çizer.

6.   Senkron makinanın birleştirilmiş eşdeğer devre-senkron reaktansını oluşturur.

G. Senkron genaratörlerin omik ve kapasitif yükler için fazör diyagramı

AMAÇ: Senkron generatörlerin omik, endüktif ve kapasitif yükte çalışma durumlarında, boşta çalışma gerilimlerinin ve regülasyonun hesabını yapabilme.

DAVRANIŞLAR
      1.   Yuvarlak kutuplu senkron genaratörün omik, endüktif ve kapasitif yükte fazör diyagramını çizer, başta çalışma gerilimlerini ve regülasyonları hesaplar.

2    Çıkık kutuplu senkron genaratörün omik, endüktif ve kapasitif yükte fazör diyagramını çizer, boşta çalışma gerilimlerini ve regülasyonları hesaplar.

H.Senkron genaratörlerin parelel bağlanması

AMAÇ:  Senkron generatörün şebekeye parelel bağlanma şartlarını kavrayabilme.

DAVRANIŞLAR
      1.     Senkron generatörün şebekeye parelel bağlanma şartlarını açıklar.

2     Yanan, dönen, ve sönen ışık montajlarını kullanarak Senkron generatörün şebeke ile senkronizasyonunu yapar.

I.Senkron motorlara yol verme

AMAÇ: Senkron motorlara yol verme yöntemlerini kavrayabilme.

DAVRANIŞLAR
1. Amortisman sargısı kullanarak senkron motora yol verme yöntemini açıklar.

2. Frekans yol verme yöntemini açıklar.

3. Tahrik makinası ile yol verme yöntemini açıklar.

4. Küçük güçlü senkron motorlarla yol verme yöntemini kavrar.

J .Senkron motorların endüktif, kapasitif ve omik çalışması halinde fazör diyagramı

AMAÇ: Senkron motorların endüktif, kapasitif ve omik çalışması halinde fazör diyagramı çizimini yapabilme.

DAVRANIŞLAR
1 Yuvarlak kutuplu Senkron motorların endüktif, kapasitif ve  omik çalışması halinde fazör diyagramını çizer ve açıklar.

2 Çıkık kutuplu senkron motorların endüktif, kapasitif ve omik çalışması halinde fazör diyagramınını çizer ve açıklar.

K .Senkron makinanın yüklenmesi(Aktif ve Reaktif Güç Ayarı)

AMAÇ: Senron makinanın aktif ve reaktif güç ayarını yapabilme.

DAVRANIŞLAR
1.      Senkron generatörde aktif  güç ayarını yapar.

 2.     Senkron generatörde reaktif güç ayarını yapar.
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