[image: image1.png]


[image: image2.png]





 PROGRAMIN ADI                             

 DERSİN ADI

 DERSİN İŞLENECEĞİ YARIYIL       

 HAFTALIK DERS SAATİ              

 DERSİN SÜRESİ                 
1.  ENDÜSTRİYEL OTOMASYON     

 MİKRODENETLEYİCİ TABANLI KONTROL

2.  2. Yıl IV. Yarıyıl  
3.  4 (Teori: 3, Uygulama: 1, Kredi:4 ) 

4.  56 Saat

AMAÇLAR 

1. Temel arabirim kavramlarını açıklayabilme, paralel ve seri giriş çıkışı uygulayabilme

2. Çevre elemanlarla bağlantı kurabilme

3. Kesme kavramını açıklayabilme ve Kesme alt programları oluşturabilme

4. ADC/DAC uygulamaları yapabilme

5. Mikroişlemci/mikrodenetleyici ile basınç,sıcaklık, nem ve güç kontrol vb. sistemleri tasarlayabilme.
ÖZEL AÇIKLAMALAR
 Bu derste teoriden daha çok uygulamaya ağırlık verilmelidir. Öğrencilere kendi başına tasarlayabileceği mikroişlemci/mikrodenetleyici uygulamaları proje ödevleri şeklinde verilmelidir. Ayrıca dersle ilgili olarak bilgisayarda simülasyon programlarının kullanımı oldukça yararlı olacaktır. Öğrencilerin, dönem sonu itibarıyla okudukları işlemciden farklı  işlemcileri kolayca anlayabilecek bir seviyeye ulaşmaları sağlanmalıdır.

DEĞERLENDİRME TABLOSU
Konu ve öğretim tarzına göre yapılmış olan çalışmaların konu alanlarına göre yüzdelikleri aşağıdaki tabloda verilmiştir. Dönem sonu sınav soruları hazırlanırken bu yüzdelikler dikkate alınacaktır. 

KONULAR
Konu Alanlarının Ağırlıkları (%)

A. GİRİŞ ÇIKIŞ İŞLEMLERİYLE İLGİLİ TEMEL KAVRAMLAR

B. GİRİŞ/ÇIKIŞ AYGITLARINI PROGRAMLAMA

C. KESME (INTERRUPT)

D. SAYICILAR/ZAMANLAYICILAR

E. ADC/DAC UYGULAMALARI 
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KONULAR

A.GİRİŞ ÇIKIŞ İŞLEMLERİYLE İLGİLİ TEMEL KAVRAMLAR

Amaç: İşlemci ile çevre elemanlar arasında giriş çıkış işlemlerindeki temel mantığı kavrayabilme

Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

1. Çevre elemanlarını giriş, çıkış yada giriş/çıkış aygıtları olarak sınıflara ayırır, port kavramını açıklar.

2. Giriş ve çıkış aygıtları ile işlemci arasında nasıl bir bağlantı kuracağını açıklar.

3. “Sink akımı”, “Source akımı” kavramlarını açıklar.

4. Üzerinde giriş/çıkış ünitesi olmayan işlemcilere giriş/çıkış arabirim ünitesinin nasıl bağlanacağını açıklar.

5. Paralel veri transfer işlemlerini gerçekleştirebilecek programlar yazar ve uygular.

B.GİRİŞ/ÇIKIŞ AYGITLARINI PROGRAMLAMA

Amaç: İşlemcinin çıkış ünitesine bir çıkış aygıtı bağlayabilme ve bunu programlayarak uygulayabilme.

Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

1. Yedi parçalı displeyi işlemcinin çıkış portuna bağlamayı ve programlamayı açıklar.

1.1 Karakterlerin yedi parçalı kodlarını yazmayı açıklar.

1.2 Displeyde bir karakter görüntüleyen program yazmayı açıklar.

5. Displeyde belirli aralıklarla değişen karakter görüntüsü oluşturan program yazar açıklar.(0-9 arası sayıcı)

2. Bir giriş portuna buton ya da tuş takımı bağlamayı ve programlamayı açıklar.

2.1 Bir ya da birkaç giriş hattına buton bağlayıp bu butonlardan gelen sinyallere göre program içerisinde dallanma sağlar.

2.2 Giriş portlarına tuş takımı bağlar, taramalı olarak tuş takımının çalışmasını açıklar, buna uygun program yazar.

3. İşlemcinin çıkış portuna birden fazla yedi parçalı displeyi paralel bağlar ve bunları taramalı olarak çalıştırır. Bununla sayıcı, termometre ya da dijital saat uygulamaları gerçekleştirir.

4. İşlemcinin çıkış portlarına LCD displey bağlar ve programlayarak çalıştırır.

5. İşlemcinin çıkış hatlarına step motorun kontrol uçlarını bağlar. Motoru sürmek ve hız kontrolünü yapmak için gerekli programı yazar, uygulamasını yapar.

C.KESME (INTERRUPT)

Amaç: Kesme kavramını anlayabilme, Kesme altprogramı geliştirebilme ve dahili ve harici kesme kaynakları ile uygulama yapabilme.

 Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

1. Kesme kavramını açıklar.

2. İşlemciyi kesmeye uğratan etkenleri açıklar.

1.1 Bir kesme kaynağının kesme isteğinin kabul edilmesini sağlamak üzere düzenlenmesi gereken kayıtçıları açıklar,  bu kayıtçıların görevlerini açıklar.

3. Kesme vektörünü tanımlar, Kesme altprogramlarının nasıl yazılması gerektiğini açıklar.

4. Kesme oluştuğu zaman ana programda kaybedilmemesi gereken bilgileri Kesme altprogramının başında saklamayı açıklar.

5. Dahili ve harici kesme kaynaklarını kullanarak program yazar.

D.SAYICILAR / ZAMANLAYICILAR

Amaç: Donanım sayıcı / zamanlayıcılarını kullanarak bir sinyalin kenarlarını saydırabilme, (s hassasiyetinde istenilen bir zaman aralığını elde edebilme.

Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

2. Donanımın sayıcı ve zamanlayıcı ünitelerinin tanır, çalışma ilkelerini açıklar.

2.1  Sayıcı ünitesinin harici olarak sisteme uygulanan darbe biçimli bir işaretin istenilen kenarlarına göre sayım yaptığını açıklar.

2.2  Zamanlayıcı ünitesinin (s hassasiyetinde istenilen bir zaman aralığı elde etmek üzere programlanabileceğini açıklar.

2.3  Sayıcı ve zamanlayıcı ünitelerinin hangi uygulamalarda kullanılacağını kavrar.

2.4 Sayıcı ve zamanlayıcı ünitelerini kullanarak program geliştirir.

6. Mikrodenetleyici ile step motor kontrolü yapar .

7. Mikrodenetleyici ile DC motor kontrol eder .

8. Mikrodenetleyici ile servo motor kontrol eder .

9. Mikrodenetleyici ile trafik sinyalizasyonu simülasyonu yapar

10. Mikrodenetleyici ile zamanlayıcı yapar

11. Mikrodenetleyici ile dijital saat yapar

12. Mikrodenetleyici ile Frekans metre ( 0 - 9999 Hz ) yapar

13. Mikrodenetleyici ile kayan yazı devresi yapar

14. Mikrodenetleyici ile paralel/seri , seri/paralel data dönüşümü yapar.

E.ADC/DAC UYGULAMALARI

Amaç:  Analog bir sinyali ADC (Analog-Dijital Dönüştürücü) kullanarak sayısal işarete çevirebilme ve bu işareti işlemcide analiz ederek, sayısal çıkışlar yada gerektiğinde DAC (Dijital Analog Dönüştürücü) kullanarak analog bir çıkışlar üretebilme.

Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

15. Dahili ADC ve DAC ünitesi olmayan bir mikroişlemci/mikrodenetleyici sistemine harici ADC ve DAC ünitesi bağlıyarak açıklar ve çalışma ilkelerini açıklar.

16. ADC ve DAC kullanımı gerektiren uygulamaları sınıflandırır.
17. Bir ADC ünitesini işlemci ile bütünleştirir ve analog bir işaret uygulayarak istenilen bir işaret düzeyinden çevirim yapmayı açıklar.

18. Sıcaklık, nem ölçümü, voltmetre, ampermetre gibi ADC uygulaması gerektiren programlar yazar ve uygular.
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