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AMAÇLAR 

1. Öğrencinin endüstrideki programlanabilir denetleyicilerin rolü ve işlevi hakkında görüş sahibi olma. 

2. Merdiven diyagramlarına giriş yapma, okuma ve yorumlama yeteneğini geliştirme. 

3. Komut listesi ile programlamaya giriş yapma, okuma ve yorumlama yeteneğini geliştirme

4. Programlanabilir denetleyicilerin bir arıza takip aracı gibi kullanma yeteneğini geliştirme.

5. Endüstride gerekli arabirim modüllerinin türleri hakkında görüş geliştirme.

ÖZEL AÇIKLAMALAR


Programlanabilir Denetleyiciler mesleğin temel derslerinden birisidir. Bu dersin anlaşılabilir olabilmesi için Programlanabilir Deneyleyici mantığının iyi verilmesi gerekir. Başlangıçta basit program örnekleri ile başlanıp daha sonra bu örnekler günümüz teknolojisine uygun şekilde seçilerek konuların anlaşılması sağlanmalıdır. Ünite sonlarında öğrencinin araştırma yapmasına imkân sağlayacak sorular verilmelidir. Öğrencilere uygulama yapabilme imkanı sağlanmalıdır.

DEĞERLENDİRME TABLOSU
Konu ve öğretim tarzına göre yapılmış olan çalışmaların konu alanlarına göre yüzdelikleri aşağıdaki tabloda verilmiştir.  Dönem sonu sınav soruları hazırlanırken bu yüzdelikler dikkate alınacaktır. 

KONULAR
Konu Alanlarının Ağırlıkları (%)

A. PROGRAMLANABİLİR DENETLEYİCİLERE GİRİŞ

B. MERDİVEN DİYAGRAMI İLE PROGRAMLAMA

C. DEYİM LİSTESİ İLE PROGRAMLAMA

D. PROGRAMLANABİLİR DENETLEYİCİLERDE ARIZA ANALİZİ

E. PROGRAMLANABİLİR DENETLEYİCİLERDE ARABİRİMLER
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KONULAR

A. PROGRAMLANABİLİR DENETLEYİCİLERE GİRİŞ 

Amaç : Programlanabilir denetleyicilerin ana elemanlarını (CPU, giriş modülleri, çıkış modülleri, analog giriş/çıkış modülleri vb) tanıma ve programlanabilir denetleyicinin endüstrideki rolünü açıklayabilme.
Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

1. Programlanabilir denetleyicinin endüstrideki  önemini bilir.

2. Merkezi işlem ünitesi (CPU), giriş modüleri, çıkış modülleri, analog giriş/çıkış modülleri, termik giriş/çıkış modüllerinin iç yapısı ve işlevlerini açıklar .

3. Güç kaynağı, monitör, klavye el tipi konsol ve el tipi programlama cihazları ile yardımcı elemanları tanır.

B. PROGRAMLANABİLİR DENETLEYİCİLERDE MERDİVEN DİYAGRAM İLE PROGRAMLAMA

Amaç: Programlanabilir denetleyicilerde merdiven diyagramı ile program yazabilme ve programda hata giderebilme. Endüstriye yönelik programlar yazarak laboratuarda uygulayabilme.

Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

1. Normalde açık, normalde kapalı kontaklar, dahili röleler, başlatma/durdurma butonları, kilitlemeli röleleri merdiven diyagramı şekline dönüştürür.

2. Klasik motor kontrol devrelerini merdiven diyagramına dönüştürerek programlanabilir denetleyiciye yükler.

3. Giriş/Çıkış modüllerine giriş elemanlarını ve çıkış elemanlarını bağlar.

4. Analog modüllerinin özelliklerini tanır ve PLC’ye bağlar.

5. Sıcaklık giriş modüllerini (T/C, RTD) kullanır ve PLC’ye bağlar, bunlarla ilgili programlar yazar.

C. PROGRAMLANABİLİR DENETLEYİCİDE KOMUT LİSTESİ İLE PROGRAMLAMA

Amaç: Komut listesi kullanarak endüstriyel uygulamalara yönelik program yazabilme.

Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

1. Komut listesi ile program yazar.

2. Komut Listesi ile yazılmış olan programı Programlanabilir denetleyiciye yükler. Bu programı denetleyici ile PC arasında on-line olarak çalıştırır.

3. Komut listesinde yazılmış olan bir programı merdiven diyagramına dönüştürmesini ve arasındaki farkları, avantaj ve dezavantaj durumlarını açıklar.

D. PROGRAMLANABİLİR DENETLEYİCİDE ARIZA ANALİZİ
Amaç: Programlanabilir denetleyicilerde oluşacak arızaları bulma ve onarma. Laboratuarda oluşturulan endüstridekine benzer arızaları  giderebilme.

Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

1. Monitörde, merdiven diyagramında kontakların, butonların ve sayıcıların hareketlerini ve durumunu görür. Hangi hattın çalışmadığını tespit eder.

2. Arızayı tespit edilip giderdikten sonra programı düzelterek tekrar programlanabilir denetleyiciye yükler ve monitörde kontrolünü yapar.

E. PROGRAMLANABİLİR DENETLEYİCİDE ARABİRİMLER
Amaç: Programlanabilir denetleyicilerde gerekli arabirim modül türlerini tanıma ve bu modülleri kullanılarak çeşitli programlar yazabilme. 

Davranışlar (Bu konu sonunda öğrenciler):

1. Triyak arabirim modülünü alternatif akımda kullanır.

2. Transistör arabirim modülünü doğru akımda kullanır.

3. Ara birimde optik izolotorün rolünü açıklar.

4. Röle arabirim modülünün kullanır.

5. Analog arabirim modülünün kullanılışını ve dijital arabirimden farkını açıklar.

6. Bilgisayar ağı aracılığı ile bir programlanabilir denetleyicinin RS232, RS485 bağlantılarının veri aktarma formatlarını ve standartlarını açıklar. 

7. Bilgisayar ağına bağlar, uzaktan denetim ve veri haberleşmesini sağlar.
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